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Miedzynarodowa Konferencja ,Systemy Mechatroniczne Pojazdéw i Maszyn Roboczych” jest
kontynuacjg Miedzynarodowego Sympozjum ,Mechatronika samochodowa — problemy edukacji”
zorganizowanego przez Wydziat SIMR PW w dniu 7 kwietnia 2006 i poswieconego szeroko
rozumianej problematyce nauczania zawodowego mechatroniki samochodowej.

Wspodtczesny pojazd, bedac produktem powszechnego uzycia, generujgcym znaczne koszty
uzytkowania (bezposrednie i posrednie: skazenie srodowiska, zagrozenie zdrowia i zycia)
angazuje znaczacy potencjat spoteczno-gospodarczy. Jest takze wyznacznikiem postepu
cywilizacyjnego. Pojazdy stajg sie ztozonymi systemami, wzajemnie przenikajgcych sie
zamknietych  ukladéw automatycznej regulacji, bardzo zréznicowanych parametrow
optymalizujgcych prace silnika, systemdéw bezpieczehstwa biernego i czynnego pojazdu, oraz
systeméw komfortu jego uzytkowania. Jest takze produktem mechanicznym, elektronicznym i
informatycznym jednoczes$nie, z minimum 10 letnig perspektywg eksploatacji w pogarszajacym



sie stanie sprawnosci technicznej. Obstuga i naprawa tak zlozonego obiektu, jakim staje sie
wspotczesny samochdd, niesie za sobg nowe wyzwania diagnostyczne oraz edukacyjne.
Konferencja zostata podzielona na trzy czesci:

e czesSC pierwszg, w ktorej wygtoszone bedg przez pracownikéw czotowych osrodkéw
naukowych referaty zamawiane dotyczace istotnych probleméw budowy i eksploatacji
nowoczesnych systeméw mechatronicznych pojazdéw i maszyn roboczych na przyktadzie
wielozadaniowej autonomicznej platformy transportowej;

e czesc¢ druga, obejmujgcg prezentacje wybranych firm i ich propozycji naukowo-edukacyjnych
w zakresie systemow mechatronicznych;

e cze$¢ trzecig, w ktorej poruszone zostang problemy ksztatcenia w zakresie techniki
samochodowej i systemow mechatronicznych na poziomie ponadgimnazjalnym i wyzszym.
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15% Podsumowanie sesiji
Zakonczenie Konferencji
1510 Podsumowanie i zamknigcie Konferengij
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prof. dr hab. inz. Stanistaw RADKOWSKI



